
Thời gian: Phòng 

HỘI ĐỒNG 3

STT Chức vụ Ghi chú

1 Chủ tịch

2 Thư ký

3 Ủy viên

4

STT Mã SV Ng/Sinh Tên lớp GVHD Tên đề tài GVPB Hội đồng 

1 2025200102 Sơn Hoàng Nghĩa Ân 11DHCDT1 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế mô hình dây 
chuyền chiết rót, đóng thùng

Đinh Lê Cao Kỳ
Hội đồng 3

2 2025207695 Vũ Thành Đạt 11DHCDT3 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế mô hình dây 
chuyền ép khuôn bánh và đóng 
gói Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

3 2025200098 Trần Thanh Duy 11DHCDT1 Nguyễn Tấn Ken
Thiết kế và chế tạo cơ cấu mềm 
trong hỗ trợ luyện tập phục hồi 
chức năng bàn tay Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

Họ Và Tên

TS. Nguyễn Văn Khiển
Khoa Công nghệ Cơ Khí, Trường Đại học Công 

Thương TP. HCM

ThS. Nguyễn Thị Út Hiền
Khoa Công nghệ Cơ Khí, Trường Đại học Công 

Thương TP. HCM

DANH SÁCH PHÂN CÔNG HỘI ĐỒNG CHẤM KHÓA LUẬN TỐT NGHIỆP
CHUYÊN NGÀNH CÔNG NGHỆ KỸ THUẬT CƠ ĐIỆN TỬ 

Học kỳ: HK2 (2023 - 2024)

HỌ VÀ TÊN Đơn vị công tác

TS. Lương Quốc Việt
Khoa Công nghệ Cơ Khí, Trường Đại học Công 

Thương TP. HCM

BỘ CÔNG THƯƠNG
TRƯỜNG ĐẠI HỌC CÔNG THƯƠNG TP.HCM
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STT Mã SV Ng/Sinh Tên lớp GVHD Tên đề tài GVPB Hội đồng Họ Và Tên

4 2025200202 Phùng Quang Minh 11DHCDT1 Nguyễn Tấn Ken

Thiết kế app giao tiếp giữa điện 
thoại và cơ cấu mềm trong hỗ 
trợ luyện tập phục hồi chức 
năng bàn tay Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

5 2025200041 Phan Trương Hải Phi 11DHCDT1 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế cơ cấu mềm 
trong hỗ trợ luyện tập phục hồi 
chức năng bàn tay Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

6 2025202002 Nguyễn Hoàng Anh 11DHCDT2 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế bộ điều khiển 
HMI cho mô hình dây chuyền 
chiết rót, đóng thùng Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

7 2025200042 Huỳnh Nam Bắc 11DHCDT2 Nguyễn Tấn Ken
Thiết kế và chế tạo mô hình dây 
chuyền chiết rót đóng thùng

Đinh Lê Cao Kỳ
Hội đồng 3

8 2025204584 Trương Trọng Bách 11DHCDT2 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế bộ điều khiển 
PLC cho mô hình dây chuyền ép 
khuôn bánh và đóng gói Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

9 2025207706 Cao Văn Bình 11DHCDT3 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế bộ điều khiển 
HMI cho mô hình dây chuyền ép 
khuôn bánh và đóng gói Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

10 2025207660 Nguyễn Thành Đạt 11DHCDT3 Nguyễn Tấn Ken
Tính toán thiết kế bộ điều khiển 
PLC cho mô hình dây chuyền 
chiết rót, đóng thùng Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

11 2025207670 Mã Thuận Lợi 11DHCDT3 Nguyễn Tấn Ken
Thiết kế và chế tạo mô hình dây 
chuyền ép khuôn bánh và đóng 
gói Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

12 2025200044 Nguyễn Phước Định Phúc 11DHCDT1 Nguyễn Tấn Ken

Tính toán thiết kế bộ điều khiển 
cho cơ cấu mềm trong hỗ trợ 
luyện tập phục hồi chức năng 
bàn tay Đinh Lê Cao Kỳ

Hội đồng 3

13 2025202001 Nguyễn Trần Phúc An 11DHCDT2 Huỳnh Ngọc Thái

Tối ưu hóa thiết kế kết cấu mô 
hình xe lăn leo cầu thang sử 
dụng  phương pháp SAW, 
pương pháp WASPAS và phương 
pháp Taguchi

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

14 2025200103 Mai Nguyễn Quốc Hưng 11DHCDT1 Huỳnh Ngọc Thái
Tinh toán thiết kế chế tạo máy 
xúc

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3
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15 2025200037 Trần Quốc Khang 11DHCDT1 Huỳnh Ngọc Thái
Phân tích động lực học máy xúc 
sử dụng công cụ rigid dynamic 
trong ANSYS

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

16 2025202038 Võ Kiều Phương Nam 11DHCDT3 Huỳnh Ngọc Thái

Tối ưu hóa động lực học của 
máy xúc sử dụng phương pháp 
TOPSIS, phương pháp EDAS và 
phương pháp Taguchi

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

17 2025202042 Nguyễn Hữu Thanh Nhàn 11DHCDT3 Huỳnh Ngọc Thái
Tính toán thiết kế chế tạo mô 
hình xe lăn leo cầu thang

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

18 2025200093 Đặng Thanh Phú 11DHCDT1 Huỳnh Ngọc Thái
Thiết kế bộ điều khiển cho máy 
xúc

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

19 2025202050 Phan Hoàng Sa 11DHCDT2 Huỳnh Ngọc Thái

Tối ưu hóa động lực học của tay 
máy hỗ trợ bán hủ tiếu sử dụng 
phương pháp phân tích quan hệ 
xám, phương pháp Moora và 
phương pháp Taguchi

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

20 2025203006 Vũ Hoàng Tuấn Kiệt 11DHCDT2 Huỳnh Ngọc Thái
Thiết kế bộ điều khiển cho tay 
máy hỗ trợ bán hủ tiếu sử

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

21 2025207663 Nguyễn Tài Lộc Quốc 11DHCDT2 Huỳnh Ngọc Thái
Tính toán thiết kế chế tạo tay 
máy hỗ trợ bán hủ tiếu

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

22 2025202040 Hoàng Lâm Nguyên 11DHCDT3 Huỳnh Ngọc Thái

Phân tích bền kết cấu mô hình 
xe lăn lên cầu thang ở trạng thái 
tĩnh sử dụng công cụ static 
structural trong ANSYS

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

23 2025207703 Nguyễn Thanh Tuấn 11DHCDT3 Huỳnh Ngọc Thái
Phân tích động lực học tay máy 
hỗ trợ bán hủ tiếu sử dụng công 
cụ rigid dynamic trong ANSYS

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

24 2025202045 Nguyễn Xuân Phong 11DHCDT2 Huỳnh Ngọc Thái
Thiết kế bộ điều khiển cho cho 
xe lăn leo cầu thang

Đào Thanh Liêm Hội đồng 3

25 2025202024 Nguyễn Văn Hưng 11DHCDT1 Đào Thanh Liêm

Thiết kế phần mềm và giao diện 
điều khiển cánh tay robot 7 bậc 
tự do sử dụng vi điều khiển và 
giao tiếp máy tính.

Lê Văn Nam Hội đồng 3
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26 2025207683 Nguyễn Trung Kiên 11DHCDT2 Đào Thanh Liêm

Xây dựng phần mềm điều khiển 
robot 7 bậc tự do trên thiết bị di 
động và thiết kế hệ thống sản 
xuất mở rộng cho cánh tay 
robot

Lê Văn Nam Hội đồng 3

27 2025200006 Trần Đức Phú 11DHCDT1 Đào Thanh Liêm

Thiết kế mạch mở rộng cho hệ 
thống điều khiển của robot 7 
bậc tự do và thực hiện mô 
phỏng quy trình hoạt động của 
robot

Lê Văn Nam Hội đồng 3

28 2025200107 Nguyễn Thành Trung 11DHCDT1 Đào Thanh Liêm
Thiết kế và chế tạo cánh tay 
robot 7 bậc tự do kết hợp hệ 
thống mô phỏng đa chức năng

Lê Văn Nam Hội đồng 3

29 2025200088 Phan Văn Viễn 11DHCDT1 Đặng Anh Duy
Thiết kế hệ thống phân loại sản 
phẩm theo màu sắc

Lê Văn Nam Hội đồng 3

30 2025200016 Phan Quốc Việt 11DHCDT1 Đặng Anh Duy
Thiết kế bộ điều khiển hệ thống 
phân loại sản phẩm theo màu

Lê Văn Nam Hội đồng 3

31 2025200026 Trần Văn Việt 11DHCDT1 Đặng Anh Duy
Thiết kế hệ thống cấp phôi tự 
động

Lê Văn Nam Hội đồng 3

32 2025202061 Nguyễn Thành Vinh 11DHCDT3 Đặng Anh Duy
Thiết kế hệ thống điều khiển lấy 
phôi tự động

Lê Văn Nam Hội đồng 3

Trưởng bộ môn ĐCN

Trang 4/4


